
“Revitalizing Thai Economy through BCG Research and Innovation”
พลิกฟื้ นเศรษฐกิจและสังคมไทย ด้วยงานวิจัยและนวัตกรรม BCG

 นวตักรรมสำหรบัฟนฟรูางกายทีพ่ฒันาดวยการนำเทคโนโลยี
หุนยนตมาประยกุตกบัหลกัการฟนฟพูืน้ฐาน ชวยใหบคุลากรดานการ
ฟนฟูรางกายมอีุปกรณสนับสนุนการทำงานใหมปีระสทิธภิาพมากขึ้น

 WEFRE Rehab System หรือเรียกยอวา “WEFRE” ระบบ
หุนยนตเพื่อการฟนฟูขอมือ แขนทอนลาง และขอศอก (Wrist- 
Elbow-Forearm Robotic Economical Rehabilitation System)  
คอืนวตักรรมสำหรบัฟนฟรูางกายท่ีพฒันาดวยการนำเทคโนโลยี         หุน
ยนตมาประยุกตกับหลักการฟนฟูพื้นฐานที่มีอยู ในปจจุบัน 
วัตถุประสงคหลักคือเพ่ือเสริมใหบุคลากรดานการฟนฟูรางกายได
มีอุปกรณที่ทำใหการทำงานมีประสิทธิภาพมากขึ้น โดยหลักของการ
ออกแบบนวัตกรรมนี้คือ PEA – Portable-Enjoyable-Affordable 
ซึ่งหมายถึงนวัตกรรมนี้ตองเปนอุปกรณที่เคลื่อนยายและติดตั้งได    
งาย สรางความเพลดิเพลินในขณะทำการฟนฟ ูและมรีาคาทีเ่หมาะสม

ข้อมูลสําหรับติดต่อ :
จิรนันท บุบผามาลา 
สำนักงานจัดการสิทธิเทคโนโลยี (TLO) สวทช. 
      tlo-ipb@nstda.or.th
      0 2564 7000 ตอ 1616

ระบบหุ่นยนต์เพ่ือการฟื้ นฟู
ข้อมือ แขนท่อนล่าง และข้อศอก

ดร.วินัย ชนปรมัตถ์
กลุ่มวิจัยปัญญาประดิษฐ์ (AINRG)  ทีมวิจัยการประมวลสัญญาณประสาท (NSP)
ศูนย์เทคโนโลยีอิเล็กทรอนิกส์และคอมพิวเตอร์แห่งชาติ
สํานักงานพัฒนาวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีแห่งชาติ

ที่มา ข้อมูลเบื้องต้น ความสําคัญของปัญหา

สถานภาพทรัพย์สินทางปัญญา 
• เลขที่คำขอสิทธิบัตรการออกแบบ เลขที่ 1102002003
• เลขที่คำขอสิทธิบัตรการประดิษฐ เลขที่ 1301006367
• ไดรับการจดอนุสิทธิบัตรหนึ่งรายการ ไดแก 
 อนุสิทธิบัตร เลขที่ 8305

สถานภาพของผลงานวิจัย 

ตนแบบระดับ pilot scale

ความร่วมมือที่เสาะหา

เสาะหาผูรับอนุญาตใชสิทธิ

คุณสมบัติและจุดเด่นของเทคโนโลยี

• ตัวขับเคลื่อนหลักคือมอเตอรหนึ่งตัวพรอมขอตอหนึ่งขอตอ
• ตวัหุนยนตสามารถตอเขากับสวนรองรบัแขนและสวนรองรบัมอืเพือ่

การฟนฟูสวนของแขนได 3 สวน ไดแก การฟนฟูขอมือ แขนทอนลาง 
และ ขอศอก ตามลำดับ

• สวนรองรับแขนและสวนรองรับมือไดรับการออกแบบมาใหรองรับ
แขนที่มีขนาดความยาวแตกตางกันได

• สามารถใชฟนฟูไดทั้งแขนซายและแขนขวา
• ผูใชสามารถเลือกระยะเวลาสำหรบัทำการฟนฟูในแตละครัง้ได ตัง้แต 

5 นาที จนถึง 1 ชั่วโมง
• ผูใชสามารถเลือกโหมดของการฟนฟูได 5 แบบ ไดแก Passive, 

Passive Stretching, Initiating Active, Active Assisted และ 
Active Resisted

• เกมสำหรับการฟนฟูจะเปลี่ยนตามสวนของแขนที่ตองการทำการ
ฟนฟู และโหมดของการฟนฟู วิธีการใชงาน

• เชื่อมตอระบบหุนยนตเขากับเครื่องคอมพิวเตอรท่ีลงโปรแกรมการ
ใชงานไว

• เปดการทำงานของระบบหุนยนตและเปดโปรแกรมใชงานระบบหุนยนต
• เลือกขอกำหนดของการฟนฟูที่ตองการ เชน สวนของแขนที่ตองการ

ฟนฟู ระยะเวลาสำหรับการฟนฟู ความเร็วสำหรับการเคลื่อนไหว 
และโหมดของการฟนฟู

• กดปุม “Start” เมือ่ตองทำการฟนฟตูามขอกำหนดของการฟนฟูขาง
ตนแลวปดโปรแกรมและระบบหุนยนตหลังใชงาน




