
“Revitalizing Thai Economy through BCG Research and Innovation”
พลิกฟื้ นเศรษฐกิจและสังคมไทย ด้วยงานวิจัยและนวัตกรรม BCG

ระบบหุ่นยนต์แบบมีสัญญาณชีวภาพ
สําหรับฝกึการเคล่ือนไหวของมือพร้อมระบบบริการแบบทางไกล

Biofeedback rObot for haNd exercise with Tele-supervision system (BONT)

 สําหรับระบบหุนยนต BONT คือระบบหุนยนตสําหรับฝกการ
เคล่ือนไหวของมือท่ีมีสัญญาณชีวภาพเพ่ือตรวจจับสภาวะทางกายของ 
ผูใช และมีระบบบริการแบบทางไกล เพ่ือใหผูใชสามารถติดตอส่ือสารกับ
หนวยงานท่ีดูแลสุขภาพของผูใชได โดยระบบหุนยนตติดตอส่ือสารกับระบบ
ควบคุมแบบไรสาย ทําใหการใชงานระบบหุนยนตมีความคลองตัวมากข้ึน 
ไมมีสายเช่ือมตอใหยุ งยาก และโครงสรางทางกลของระบบหุนยนต           
เปนแบบ Exoskeleton ท่ีสามารถสวมใสมือไดโดยตรง โดยยดึหลักการ 
Modular Design ท่ีสวนสวมมือ แยกออกจากสวนขับเคล่ือนหลัก ทําให
ระบบหน่ึงระบบใชสวนขับเคล่ือนหลักรวมกันได เนนใหระบบหุนยนต      
ดูแลวเขาใจไดโดยงายวาตองติดต้ังเขากับมือของผูใชไดอยางไร สวมใสได
กับมือท่ีมีหลากหลายขนาด กับสวนสวมมือซายและสวนสวมมือขวาได
ใหสอดคลองกับการใชงานในของผูใช

คุณลักษณะ
 1. ระบบหุนยนตฝกมือท่ีมีลักษณะเปน Modular Exoskeleton 
 2. มีระบบตรวจจับสัญญาณชีวภาพ อัตราการเตนของหัวใจและ
อุณหภูมิรางกาย
 3. มีระบบติดตอส่ือสารทางไกลเพ่ือการเฝาดูการทํางานของระบบ 
หุนยนตและเพ่ือใหคําปรึกษาการใชงาน 

จุดเด่น/ประโยชน์ของเทคโนโลยี 
 1. ระบบหุนยนตสามารถฝการใชงานของมือไดท้ังมือซายและมือขวา
ในระบบเดียวกัน
 2. ระบบหุ นยนตใช หลักการออกแบบท่ีเรียกวา Modular                 
Exoskeleton รวมกับการติดตอส่ือแบบไรสาย ทําใหระบบสามารถใชงาน
และดูแลรักษาไดงาย
 3. ระบบหุนยนตมีสวนติดตอทางไกลพ้ืนฐาน ซ่ึงสามารถใชสําหรับ
การเฝาดูการใชงานของผูใช การใหคําปรึกษากับผูใช และการแบงปนขอมูล
เพ่ือฝกการทํางานทางไกลแบบเปนกลุมหรือชุมชน

ขอบเขต/ข้อจํากัดการใช้งาน 
 1. ผูใชควรปรึกษาผูมีความรูดานการฝกการเคล่ือนไหวมือกอนการ
ใชงาน
 2. ระบบหุนยนตเปนระบบสําหรับออกกําลังกายมือ ไมไดใชเปน
อุปกรณเพ่ือการรักษาโรคใดๆ

ติดต่อสอบถาม
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วิจัยพัฒนาโดย
ทีมวิจัยการประมวลสัญญาณประสาท (NSP)
กลุมวิจัยปญญาประดิษฐ (AINRG)
ศูนยเทคโนโลยีอิเล็กทรอนิกสและคอมพิวเตอรแหงชาติ

กลุ่มลูกค้า/ผู้ใช้งานเทคโนโลยีเป้าหมาย
 1. ผูท่ีตองการอุปกรณเสริมสําหรับการฝกการเคล่ือนไหวมือ ท่ีมีระบบ
สนับสนุนเพ่ือใหการฝกการเคล่ือนไหวมีประสิทธิภาพเพ่ิมมากข้ึน 
 2. ชุมชนท่ีมีผูสูงอายุอยูรวมกันและอยูในพ้ืนท่ีหางไกล
 3. ผูท่ีมีปญหาดานการทํางานของมือท่ีตองการออกกําลังกายดวย
ตนเองตอท่ีบาน

สถานภาพการพัฒนา
 1. ทดสอบการทํางานเบ้ืองตนภายในหองปฏิบัติการ
 2. อยูระหวางเตรียมการปรับปรุง Product Design เพ่ือตอยอดสู
การใชงานจริง   

หน่วยงานพันธมิตร 
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