
การสร้าง Eco System ของ

Connected and Autonomous Vehicle

การประชุมวิชาการ สวทช. ประจ าปี ครั้งท่ี 16 วันที่ 30 เมษายน พ.ศ. 2564

โดย คุณฐิติภัทร ดอกไม้เทศ

ผู้จัดการแผนกวิจัยอุตสาหกรรม สถาบันยานยนต์
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แนะน าสถาบันยานยนต์
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BANGKOK

KLUYNAMTHAI OFFICE
Soi trimitr, Rama 4 Road, 
Klongtoey, Bangkok

SAMUTPRAKARN

BANGPOO TESTING LAB
Bangpoo Industrial Estate
Samutprakarn

VISION
“The leading organization of automotive and auto 
parts industry development with environmental-
friendly business ecosystem and modernization”

MISSION
1. To be knowledge center and expertise for 

automotive industry development

2. To support operation of organizations in 
testing standard, inspection and innovation 
development

3. To develop human resources in automotive, 
auto parts and related industry

4. To expand research & development and 
enhance competence of entrepreneur for 
more productivity

5. To collaborate among organizations in 
Thailand and international for automotive 
industry development

LOCATION

CHACHOENGSAO 

BATTERY LABORATORY

Automotive And Tyre Testing, 
Research And Innovation Center 
(ATTRIC), Sanam chai khet, 
Chachoengsao



แนวโน้มเทคโนโลยียานยนต์สมัยใหม่ (คาดการณ์ปี ค.ศ. 2030)
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BEV & FCEV 25%

HEV & PHEV 37%

ICE 38%
of production volume

123 million units

10% of new car sale 

are shared vehicles

 Level 2 25%

 Level 4 15%
of new car sales

Source: Oliver Wyman (2018), Future automotive industry structure until 2030
McKinsey and Company (2017), How shared mobility will change the automotive industry

80% of new car sale 

have embedded

connectivity unit

ELECTRIC VEHICLE SHARED MOBILITY SERVICE

CONNECTED VEHICLE AUTONOMOUS VEHICLE



การด าเนินงานของสถาบันยานยนต์ที่เกี่ยวข้องกับยานยนต์สมัยใหม่ (1/2)
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ข้อเสนอแนะเชิงนโยบาย การพัฒนาอุตสาหกรรมยานยนต์สมัยใหม่ของประเทศไทย
(กันยายน 2562)

ดาวน์โหลดรายงาน

จัดท าโดย 

 สถาบันยานยนต์

 ส านักงานสภานโยบายการอุดมศึกษา

วิทยาศาสตร์ วิจัย และนวัตกรรมแห่งชาติ

 ส านักงานพัฒนาวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีแห่งชาติ

 จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย

วิสัยทัศนป์ระเทศไทย 2030

“ประเทศไทยจะเป็นฐานการผลิตยานยนต์สมัยใหม่ ที่มีห่วงโซ่อุปทานที่มีมูลค่าเพิ่มสูง 

โดยการท าวิจัยและพัฒนา ควบคู่กับการเป็นฐานการผลิต”



การด าเนินงานของสถาบันยานยนต์ที่เกี่ยวข้องกับยานยนต์สมัยใหม่ (1/2)

(2) ปฏริปูโครงสรา้งภาษีทีเ่กีย่วขอ้งกับสนิคา้
ยานยนต์

(3) ก าหนดสทิธปิระโยชนแ์กผู่บ้รโิภค ทัง้ที่
เป็นตวัเงนิและมใิชต่วัเงนิ

(4) ปรับปรงุกฎระเบยีบทีเ่กีย่วขอ้งกบัธรุกจิ
การประจไุฟฟ้า

(7) การเตรยีมความพรอ้มเกีย่วกบัธรุกจิการ
เดนิทางรปูแบบใหม่

(5) ยกระดบัความสามารถดา้นการออกแบบ
และการผลติของผูป้ระกอบการปัจจบุนั

(6) การพัฒนาบคุลากร (Reskill and 
upskill) และเตรยีมบคุลากร (New skill) 
ใหพ้รอ้มส าหรับอตุสาหกรรมยานยนต์
สมยัใหม่

(1) จัดตัง้คณะกรรมการพฒันาอตุสาหกรรม
ยานยนตแ์หง่ชาติ

แผนงานเร่งด่วน แผนงานระยะสั้น 1-2 ปี

(8) ใชง้านยานยนตส์มยัใหมท่ีใ่หบ้รกิาร
สาธารณะในพืน้ทีน่ ารอ่ง

(9) ก าหนดมาตรฐานยานยนตส์มยัใหม ่และ
จัดหาเครือ่งมอืทดสอบตามมาตรฐาน

(10) การสง่เสรมิการวจัิยและพฒันายานยนต์
สมยัใหมแ่ละชิน้สว่น

(11) จัดตัง้ R&D Consortiums เพือ่พัฒนา
ยานยนตส์มยัใหมต่น้แบบ

(12) ก าหนดแผนทีน่ าทาง CAV ส าหรับ
ประเทศไทย

แผนงานระยะกลาง 2-5 ปี

(13) การเตรยีมความพรอ้มส าหรับ CAV
(13.1) ก าหนดมาตรฐานและความเขา้กันได ้

(Compatibility) ทีเ่กีย่วขอ้งกับเทคโนโลยี CAV
(13.2) จัดท าแผนทีค่วามละเอยีดสงู (HD Map)
(13.3) ก าหนดมาตรฐานทีเ่กีย่วขอ้งกับการเชือ่มตอ่ยาน

ยนตก์ับสิง่ตา่ง ๆ (V2X) และ จัดเตรยีมโครงสรา้ง
พืน้ฐานของระบบการจราจรอัจฉรยิะ

(13.4) ด าเนนิการดา้นโครงสรา้งพืน้ฐานทีเ่กีย่วขอ้งกับ 
ระบบดาวเทยีมน ารอ่ง และกฎระเบยีบทีเ่กีย่วขอ้ง

(13.5) ก าหนดกฎระเบยีบทีเ่กีย่วขอ้งกับความปลอดภยั
ของการรับสง่ขอ้มลู และเก็บรักษาขอ้มลูส าหรับ
CAV (Data security)

(13.6) ก าหนดกฎระเบยีบ ขอ้ก าหนด มาตรฐาน ที่
เกีย่วขอ้งกับการใชง้าน CAV ในทีส่าธารณะ

(14) การทดสอบและใชง้านยานยนตข์บัขีอ่ตัโนมตัิ
(14.1) น ารอ่งใชง้าน CAV ในพืน้ทีจ่รงิ
(14.2) ทดสอบ CAV ในพืน้ทีท่ีก่ าหนด
(14.3) เริม่ใชง้าน AV Lv3 ในพืน้ทีท่ีก่ าหนด
(14.4) ก าหนดเขตหา้มใชง้านส าหรับยานยนตท์ีป่ลอ่ย

มลพษิสงูและมคีวามปลอดภัยต า่
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แนวทางการพัฒนาอุตสาหกรรมยานยนต์สมัยใหม่ในประเทศไทย ตามข้อเสนอแนะเชิงนโยบายฯ
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โครงการจัดท าแนวทางการพัฒนาอุตสาหกรรมยานยนต์ไทยสู่อุตสาหกรรมยานยนต์อัตโนมัติ
(ปี 2564 อยู่ระหว่างด าเนินการ)

งบประมาณสนับสนุนจาก

 ส านักงานเศรษฐกิจอุตสาหกรรม กระทรวงอุตสาหกรรม

จัดท าโดย 
(1) จัดท ากรอบนโยบาย

การพัฒนาอุตสาหกรรมฯ

(2) จัดตั้งภาคีเครือข่าย

ธุรกิจและพัฒนา

ผู้ประกอบการ

กิจกรรมหลัก
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ห่วงโซ่มูลค่าอุตสาหกรรมยานยนต์เชื่อมต่อและขับขี่อัตโนมัติ (CAV)
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R&D PRODUCTION USE

R&D

1) จฬุา Smart mobility research center : 
5G-Teleoperation V2X และ AV Lv3

2) สวทช. โครงการ PMUC : AV Shuttle
3) มอ. ศนูยว์จัิยระบบอัตโนมัตอิัจฉรยิะ : 

5G-Teleoperation และ V2V

FINANCIAL / VENTURE CAPITAL

INSURANCE

HUMAN RESOURCE DEVELOPMENT

TESTING FACILITIES FOR PRODUCTION

ENGINEERING SERVICE

ROAD & TRAFFIC

ICT / TELECOM. NETWORK

HD MAP

AFTER 
SALE 

SERVICE

TESTING FACILITIES FOR R&D

MARKETING 
/ SALE

VALLEY

OF DEATH
NON

MARKETABLE



NON

MARKETABLE

2568

ภาคเีครือข่ายธุรกิจ (Business Alliance)

R&D PRODUCTION USE

PMU-C
R&D Prototype 
and Testing 
(Performance, 
Safety)

BUSINESS ALLIANCEs

VALLEY

OF DEATH

OEM 1

OEM 2

OEM 3

Service 
Platform 1

Service 
Platform 2

Service 
Platform 3OEM 4

People 
transport

Freight 
transport

Agricultural

Security

MARKETTECHNICAL CONSORTIUM 
Production Prototype and Public testing

Government 
procurement

KNOW HOW

PREPRATION

Evaluate

Basic Training

SUPPLIERS

25642564-65

Listing of
1) Parts & 

Components
2) Suppliers name

PAGE 8

2565 - 67

COMMERCIALIZE

CAV Parts

Common
Parts

Start-up 
CAV Parts

OEM 1
Product 1

Service 
Platform 1

Suppliers

OEM 2
Product 2

Service 
Platform 2

Suppliers

OEM 3
Product 3

Service 
Platform 3

Suppliers

OEM 4
Product 1

Service 
Platform 4

Suppliers



การด าเนินงานของภาคีเครือข่ายธุรกิจ (Business Alliance)
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ด ำเนินกำรร่วมกับโครงกำร “การพัฒนาระบบขับขี่อัตโนมัติที่เหมาะกับการใช้งานภายใต้สภาพเงื่อนไขประเทศไทย”
โดย สวทช.และหน่วยงำนเครือข่ำย ภำยใต้หน่วยบริหำรและจัดกำรทุนด้ำนกำรเพิ่มควำมสำมำรถในกำรแข่งขันของประเทศ (บพข.PMU-C)

Tech. target

https://mustangnews.net/

FOREIGN PARTNER 
(Tech. Transfer)

INDUSTRIAL PIONEER

LOCAL RESEARCH INSTITUTION
(Tech. absorption & development)

Autonomous-driving shuttle pod (Level#3) 
 Battery electric vehicle
 Passenger: 15 (Sitting 9, Standing 6)
 Gross weight: 3,450 kg (Empty 2,400 kg)
 Max speed: 40 km/h
 Max slope: 12%
 Turning radius: <4.5 m
 Sensors: LiDAR, RADAR, Camera
 Computing: Industrial PC or NVDIA PX2พื้นที่ทดสอบ อุทยานวิทยาศาสตร์แห่งประเทศไทยและมหาวิทยาลัยธรรมศาสตร์ศูนย์รังสิต + พื้นที่ EECi

Whetron’s responsibility
- Sensor/Component Calibration
- Partial System Integration
- Component Testing

https://mustangnews.net/



