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▪ การออกแบบระบบขับเคลือ่น
▪ การค านวณหาก าลังขบัเคลื่อนของรถเพือ่ใช้ในการเลอืกขนาดมอเตอร์และขนาดของแบตเตอรี่
▪ การออกแบบระบบขับเคลื่อนด้วยมอเตอร์และระบบสง่ทา้ยก าลัง
▪ การออกแบบขนาดของแบตเตอรี่
▪ ระบบความปลอดภัย

ดร. บุรินทร์ เกิดทรัพย์
ทีมวิจัยมอเตอร์และการแปลงผันก าลังงาน (MAP)
ศูนย์เทคโนโลยีอิเล็กทรอนิกส์และคอมพิวเตอร์แห่งชาติ (NECTEC)

ดร. มานพ มาสมทบ
ทีมวิจัยเทคโนโลยีระบบกักเก็บพลังงาน(ESTT)
ศูนย์เทคโนโลยีพลังงานแห่งชาติ (ENTEC)

mailto:burin.kerdsup@nectec.or.th
mailto:manop.mas@entec.or.th
http://www.nectec.or.th/
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ระบบขับเคลื่อนส าหรบั Battery Electric Vehicle (BEV)
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ระบบขับเคลื่อนส าหรบั Battery Electric Vehicle (BEV)
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การค านวณก าลังขับเคลื่อนของรถ
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การค านวณก าลังขับเคลือ่นจาก Driving Cycle

Slope

Simulink/Scilab

Power requirement as a function of distance

Maximum Power (W)

ใช้ในการเลือกขนาดของมอเตอร์
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การค านวณก าลังขับเคลื่อนจาก Driving Cycle ตามมาตรฐาน

Simulink/Scilab

Power requirement as a function of distance

Maximum Power (W)

ใช้ในการเลือกขนาดของมอเตอร์

Velocity
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การค านวณก าลังขับเคลื่อนจาก Driving Cycle ตามมาตรฐาน

Simulink/Scilab

Power requirement as a function of distance

Maximum Power (W)

ใช้ในการเลือกขนาดของมอเตอร์

Velocity
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Types of electrical motor: Overview
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Types of electrical motor: Overview
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Typical EMs for EVs

Typical EMs for LEVs

Alterative EMs for EVs

Obsolete
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Electrical 
motor design

o Analytical method

o Finite element method (FEM)

Electrical 
drive design

Prototype 
construction

Testing and 
verification

o Characteristic test

o Performance test

o Off-line simulation tools => MATLAB/Simulink, PSIM, PLECS
o Hardware-in-the-loop (HIL) testing => SCALEXIO, RT-Box
o Rapid Control Prototyping => MicroLabBox, RT-Box

Motor design procedure
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การค านวณหาขนาดของแบตเตอรี่
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ระบบความปลอดภัย (ทางไฟฟ้า)
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Insulation monitoring devices

ระบบความปลอดภัย (ทางไฟฟ้า)
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ระบบความปลอดภัย (ทางความร้อน)

mailto:burin.kerdsup@nectec.or.th
mailto:manop.mas@entec.or.th

